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INFORMACION DE SEGURIDAD

No lo use en areas de alto voltaje

resultados y rendimiento limitara

. sefal de dispositivo de
sefializacion celular
obstrucciones, por lo que cuando
el dispositivo estd funcionando
cerrar celda

. . . =[]0
(| “’l"s.m" método de biisqueda en =|i[** aalta temperatura y alta en
go| &msmo o = humedad No almacenar.
oo | Lugarno opere dos dispositivos.
= Antes del almacenamiento a operador de elevacion de metal
wl=| lardo plazo Esto puede afectar al operador,
= 90p . por ejemplo: anillo, reloj, cinturén
=] Desconecte las baterias

Cambio de dispositivo o
ninguno de ellos confirmado
el mantenimiento anula la
garantia

=

La mejor resistencia y fiabilidad de la

fuerza. Fuerte y de alta calidadutilizar
(b pilas.

23 Practique antes de que el usuario comience a explorar y explorar
[LIEER

Sin usar este dispositivo
manual de usuario primero
Leay entienda.

#% Guardar en un lugar fresco y seco. 15-40 C 5% -75% de humedad




Sistema de busqueda:

Principio de busqueda:

Procesador operativo:

Frecuencia de trabajo:

Tipo de pantalla:

Experto en Deteccién:

Discriminacion de blancos:

Modo de objetivo selec

Multiples sistemas de busqueda
1 localizador de largo alcance (portatil)
2-Buscador de largo alcance (seguimiento de linea)

3 sentido de iones

1-Sayisal Frekans Sinyal isleme (DFSP) Elektrostatik
Yoénlendirme Alanlar

2-Objetivo electrostatico de procesamiento de sefal de
frecuencia digital (DFSP) 2 obteniendo dominios

3-Procesamiento de niveles idénicos en campo.
MICROCONTLLER PIC18 & ARM 7

1- 1 KHz a 30 KHz

2-20.000 MHz

7.4V / 6000 mAh

Potencia méxima 150 mAh

15 horas de frabajo

5,1V CC / 3 amperios

Pantalla LCD TFT de 3,2 ", profundidad de color de 16
bits GPU CDMA de 48 MHz

Oro - Mineral de oro - Plata - Cobre - Latdén - Bronce -

Hierro - Aguas subterrdneas - Lagunas y huecos - Piedras

Si

SI, modo de localizacién selectiva u objetivos

descubiertos busqueda automatica
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ESPECIFICACIONES TECNICAS

Profundidad de busqueda: 40 Mt con sistema de control de profundidad selectiva
en el menu de profundidad. y 450 m para agua.

Distancia de busqueda: 2000 Mt con sistema de control de distancia selectivo
en el mend de distancia.

Resultados de la busqueda: 1- Correcta senal y orientacion a la ubicacién objetivo.
2- Correcta sefal y orientacién a la ubicacion objetivo.
3-Datos visuales que incluyen informacién digital sobre
los datos y la ubicacion del objetivo

NO
Comunicaciones 3
1
inaldmbricas:
Sistema de guiado
NO

inteligente automatico:

Alertas de voz: Si
Alerta con vibracion: Si

Temperatura de

-15°Chasta60°C
ncionamient

Temperatura de
almacenamiento
7.75 Lbs (3.5Kg) with all the Accessories, 12.25 Lbs (5.5 Kg).

Case Dimensions: mm 440x520x180

-15°Chasta40°C

Store and operate within 90% humidity ratio
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PIEZAS DEL DISPOSITIV!

Unidad de control principal.

Principal para permitir que el dispositivo configure la busqueda y los
parametros del dispositivo Unidad de control. Otra llamada por wifi

se comunica con los sistemas

Adaptador de carga:
Este cargador se utiliza para cargar la bateria. asegtrese de que el
botén de encendido esté iluminado antes de comenzar o Aparecera
una pantalla en la pantalla. (Puntuacién: entrada 100-240v DC
50-60Hz Salida 0.4A: 5v AC 3A 15W)

Antena inaldmbrica:

Aumento de la senal para transmitir datos a otros sistemas de

busqueda. Tiene antena.

Unidad de refuerzo de suelo:

Conecte esta unidad a la unidad principal y envie ondas y sefales
plantéelo en el suelo para fortalecerlo. El transmisor de tierra debe

estar conectado para ambos sistemas.
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PIEZAS DEL DISPOSITIV

Unidad de mano:

La unidad LRL consta de unidad principal, antena transceptora y

embrague La unidad funciona con 4 pilas AA.

Seguidor de linea y antenas:

Conecte el cable a las varillas y al receptor de linea. Utilice esta unidad
con el método de llamada Line Trace. La unidad funciona con una

bateria de 9v.

Sensor de iones y unidad de verificacién:

Esta unidad es para detectar campos iénicos de metales preciosos. Esta unidad

esta configurada de forma inaldmbrica por la unidad principal.

Auricul

A la toma de auriculares de la unidad principal o a la
unidad de control Conectar
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Unidad de control principal

II Interfaz frontal II

© Botdn de encendido © Boton de retroceso
© Mover botén

© Boton confirmar
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Unidad de control principal

|I Interfaz trasera Il

© Cargador © Tomade conector de
antena inaldmbrica

o Conector del sensor de suelo e Toma de auriculares
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I

o Conecte la conexion de la antena inalambrica como en el dibujo

@ Conector del sensor de suelo. Conecte el sensor cuando
trabaje con un sistema de sensor de suelo o un sistema de
deteccion de suelo
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Configuraciones

% Mantenga presionado el botén de encendido en la parte frontal.
% El dispositivo mostrara una pantalla de carga y luego haga clic en el
menu principal.

2 . s . PR T . PPy
** Nota: Se le pedird que seleccione el idioma del sistema de inicio
inicial para el dispositivo.

@ o o

English Francais

rr 1o I11v,
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Configuraciones

% Use el boton (Mover) para navegar por los mends en la pantalla y presione la tecla
(Enter) para confirmar. Presione (Atras) para ir al menu anterior.
«% Menu de configuracion

Para acceder al menu de configuracion, seleccione el icono de engranaje en el menu
principal y presione la tecla de configuracion (Enter).

Viain Meny

Settings

@ Seleccione el icono para ajustar el brillo de la pantalla y presione la tecla (Enter) para
cambiar el brillo del 10% al 100%.

Seines Q
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+% Men de configuracion

® Seleccione el icono de altavoz para ajustar el volumen y presione (Entrar) para
cambiar o silenciar el volumen de 1 a 5.

SEfings Q

® Para cambiar el idioma del sistema, presione el botén (Enter) para cargar el idioma
del dispositivo y mostrar los menus en el idioma especificado.

PRrRmMEHES o

English  Francais &sipall

@

«}»  Presione (Atrés) para salir del menu de configuracién y regresar al menu principal.
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raciones

«% Empezar a buscar

Seleccione Buscar en el menu principal para iniciar el proceso de busqueda y acceder
a los sistemas de busqueda.

Miain Menu

Settings

Los sistemas de busqueda apareceran en la pantalla: Seleccione Sistema de largo alcance

L} Detection Systenn

LR

Teledetection iON Sense

Apareceran dos opciones en la pantalla después de seleccionar Sistema de largo alcance
(Seguimiento de linea-LRL portatil)

Estos sistemas son métodos de teledeteccion.

Seleccione un método y presione (Entrar) para iniciarlo.
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Configuraciones

o Lista de destinos

Menu Agua: Incluye las sigu

Menu de gemas: contiene los

Men de la barra espaciado

Lista de objetivos: contiene los siguientes objetivos (Oro - Plata - Cobre - Bronce)

Cavity

Silver  Copper  Bronze

ientes finalidades (Todo Tipo - Salado - Mineral-Natural).

Cavity

Natural ~Mineral  Salty  AllTypes

siguientes objetivos (Diamante - Esmeralda

- Meteorito - Todas las gemas)

By Tenget

Water

Cavity

Diamond Emeral  Meeority AllGems

ra: contiene los siguientes objetivos (barra e:

spaciadora)

r TRngeE @

Cavity

14
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Configuraciones

K2
+% Empezar a buscar

Después de seleccionar el tipo de objetivo deseado, el sistema cambia a la lista de criterios.
Luego, especifique los pardmetros de distancia y profundidad usando el botén (Mover)
para moverse entre los valores de distancia y profundidad. Luego, especifique los
parametros de distancia y profundidad usando el botén (Mover) para moverse entre los
.valores de distancia y profundidad

e Cuando termine de seleccionar las opciones de busqueda, vaya a la opcién de la

pagina de inicio y presione (Entrar) para ir y seleccionar el método de busqueda

] Parameters il

[—‘mf’ 0100 , 250 | 500 1000(1500 2000

Distance

L m

55

Line Tracker Handheld LRL

< Nota:

X ;
Asegurese de que (LRL) o (Line Tracker) esté encendido y funcionando antes de
confirmar que la llamada ha comenzado.
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Configuraciones

e Seleccione el método de busqueda que desee y comience a
Jbuscar

& Line tracker) interfaz de busqueda)

1 Searchingss

Distance 500 m

£3 LRL) Interfaz de busqueda)

SeaehiinGg

Depth
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Start work

LINEA
AUDIENCIA
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Empezar a trabajar

© 0

II Seguidor de linea y antenas II
~

O

Boton de encendido

Deslice hacia abajo para,
asegurese de que esté apagado
antes de levantar el Rastreador.

LED de estado

Muestra la conexion del seguidor
de linea con la unidad principal.
Rojo = Desconectado Verde =
Conectado

Ses duigmesi
Presione para cambiar el volumen
o cambiar la unidad.

Altavoz
Detrés de la audiencia

Compartimiento de la bateria
Como se muestra en la figura
siguiente

Para conectar la bateria de 9

~—

Conecte las varillas a las antenas y luego conecte la unidad a las antenas superiores con el cable

adjunto.

Pagina
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Empezar a trabajar

El objetivo se ve afectado por los campos magnéticos y electrostaticos de la tierra.

La unidad de sintonizacién y transmision transmite una onda de electrofrecuencia para

determinar la posicion del objetivo.

Las ondas externas que irradian desde el suelo activan y definen las 4reas alrededor del objetivo

forman lineas eléctricas.

El dispositivo Line Follower recibe lineas eléctricas conectadas al objetivo para determinar la

ubicacioén.
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Empezar a traba

Si selecciond el método de marcacién de seguimiento de linea, asegtrese de que el monitor de
linea esté encendido y el LED indicador esté encendido, luego envie el comando de inicio desde la
unidad maestra al monitor de linea con los parametros seleccionados.

Si hay un objetivo, el dispositivo crea una linea de alimentacion de frecuencia entre el objetivo y el

dispositivo. Si no hay ningtn objetivo en el drea de busqueda, no hay conexion entre las ondas del
dispositivo y el tipo de objetivo seleccionado.

Suelo

Ubicacién Si hay un (?bjetivo, e! di§positivo
o creard lineas eléctricas
del objetivo

Suelo

Si no hay un objetivo, el dispositivo no
creard ninguna linea eléctrica.

Pagina
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Empezar a trabaj

Luego gire la unidad transmisora de ubicacion.
A-Si hay un objetivo en el area de busqueda, se recibira una sefial representada por la interseccién de

la antena en un punto que es el punto de direccion de la linea eléctrica entre el dispositivo y la

ubicacion del Objetivo.

B- pero cuando el usuario ha girado un circulo completo y no hay ningun cruce, el objetivo de

busqueda seleccionado en el campo de bisqueda no se encuentra.

A

hay metas

sin metas

Unidad transmisora
y de ajuste

Pagina
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Empezar a trabajar

o encontrar la meta (primer paso
Después de configurar el dispositivo receptor para buscar, coloque el receptor de linea en su cinturén o
pongalo en su bolsillo. luego mida una distancia de dos metros desde la unidad transmisora terrestre

que transmite las ondas y mantiene las antenas receptoras horizontales al suelo. Sostenga una antena

que esté a 25 cm de distancia de todos los lados y asegurese de que la antena derecha esté 2 cm por

encima de la antena izquierda.

Unidad de ajuste
y transmision

-

A}
A}

Pagina
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Empezar a trabajar

uando pase el punto objetivo, nada
volvera a cruzar, asf que
Significa que las antenas estan més

allé del punto objetivo y volveran..

Las antenas cruzaran la linea
eléctrica y alcanzarén la posicion

objetivo.

Ala salida, las antenas estaran
paralelas y abiertas.

Siga la linea eléctrica desde la
interseccion de las antenas en la linea

eléctrica.

Punto medio entre el Gltimo punto
de interseccion y el objetivo del
primer waypoint ese es el punto.

Gire alrededor del dispositivo
en un radio de 2 metros

Pagina

23




Empezar a trabajar

Buscador de
mano objetivo
de largo alcance
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Empezar a trabajar

HANDHELD
LRL

o Unidad LRL portatil

e Recepcién de antena transmisora
@ Asadetransporte
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4xAA
Batteries

o Conecte la antena al enchufe en la parte frontal de la unidad Hand LRL.

e Conecte el brazo al enchufe en la parte inferior de la unidad.

Nota:

Para una mejor vida, use baterias de alta calidad y retirelas antes de guardarlas.

o Coloque 4 pilas AA en el compartimento de las pilas y preste atencion a la polaridad.

Pagina
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Empezar a trabajar

o Toma de antena

@ Botén laser

HANDHELD
LRL

e Botdn de encendido

o Botdn de seleccion de destino

e Indicador de estado
@ LED de destino

0 Salida de puntero laser

Pagina
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Empezar a trabajar

Q. El usuario debe sostener el dispositivo horizontalmente con una ligera inclinacién como se
muestra en la figura siguiente.

Suelo

oo Luego, mueva el dispositivo hacia la izquierda y hacia la derecha para activar las ondas y los
campos de salida del dispositivo y detener el dispositivo.

Derecha

Izquierda

No te muevas de lado

Pagina
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Empezar a trabajar

Si se encuentra un objetivo, el dispositivo recibird una seial y lectura de la ruta normal que dirigira
la seial a otra parte con la ruta del punto objetivo, luego el dispositivo se fijara en la misma
direccion. mientras tanto, regresara por completo. Avanza hasta llegar a la direcciéon opuesta del
dispositivo y Recuerda que el camino cambia una vez mas y avanza hacia la meta. Luego, mueva el
dispositivo 30 metros hacia adelante desde el primer punto de lectura, mantenga el dispositivo fijo
y espere el resultado si el objetivo es legible, el dispositivo vuelve al mismo punto y el objetivo se
confirma.

Repita el paso en diferentes puntos para una lectura e identificacion mas precisas, y si todas las
piezas se cruzan en un punto, este es el punto objetivo.

Segundo lectura

1 Primera lectura

Tercero lectura Usuario L

N

Usuario Usuario

Punto de
\ interseccion
N

\

Para estimar la distancia objetivo, elija un valor de distancia diferente y repita el paso anterior.
Los pasos correctos muestran la distancia objetivo aproximada.

Repita el proceso para mayor precision.
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Después de tomar multiples lecturas hacia el objetivo. Sosteniendo el dispositivo normalmente,
** comience a caminar en la misma direccion

Veré que el dispositivo gira alrededor de la carretera normal hacia el punto hasta llegar al punto

de referencia.

Cuando gire lentamente con el dispositivo y comience a caminar lentamente hacia el objetivo,

habra encontrado el punto de destino hasta que llegue al punto donde el dispositivo girard a la

derechay a la izquierda.

L]
= § Cuandopasael punto de destino,
o = = flel dispositivo gira alrededor de la pista. 1
L] L]

Objetivo

Pagina
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Empezar a trabajar

#% Hay otra forma de encontrar el punto objetivo con mayor precisién, método de acortamiento)
para obtener 4 lecturas diferentes para el objetivo desde 4 éngulos que forman un cuadrado de 3

m desde el punto objetivo, el punto de interseccion de deteccion es el punto objetivo

- — @ - —

I
User ’ — @ — ’ User
! |
—

I
- -9 — —

El usuario puede ver la profundidad aproximada del objetivo volviendo al menu principal, seleccionando
la configuracion de busqueda nuevamente y cambiando el nivel de profundidad a través de la lista de
profundidad. Por ejemplo, si la profundidad especificada es la primera vez 5 metros reducimos la
profundidad a 3 metros e ingresamos la informacion, y nos alejamos de la ubicacion objetivo 20 metros y
llevamos el dispositivo y esperamos leer la ubicacion objetivo, si hay Una lectura del sitio objetivo aqui
sabemos que la profundidad puede estar entre 3 metros, y hacemos este proceso para reducir la

profundidad hasta que sepamos la profundidad aproximada del objetivo.

- Segundo método de determinacién de profundidad:

Después de confirmar el punto del objetivo, reducimos la distancia de busqueda al nivel mas bajo y
mantenemos la profundidad de la bisqueda al nivel mas alto y completamos los pasos de trabajo, y
nos paramos en la unidad de deteccion especificada sobre el objetivo directamente y entramos una

direccion diferente de la unidad de transmision a velocidad media hasta que la unidad elude la

ubicacion del objetivo y mida la distancia resultante de esto El punto a la ubicacion del objetivo es la

profundidad del objetivo
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Empezar a trabaj

Como encontrar la profundidad del objetivo:

Diferentes aspectos de la unidad de transmision

-
El dispositivo se apaga Hacia ¥

L]

' i [

1 la ubicacion de destino -~
- ==

.

v
Esta distancia es igual a la profundidad del objetivo. ¢
.

La profundidad del objetivo
.

Objetivo Suelo

Pagina
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Empezar a trabajar

sentido
de iones

Pagina
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Unidad de verificacion

Esta unidad detecta metales enterrados al detectar campos idnicos formados

alrededor del metal, por lo que el sensor localiza el metal y emite un pitido en el area

detectada.

Esta unidad implementa el sistema de deteccion de iones. El instrumento identificara

metales subterraneos e iones enterrados que se forman para ser enterrados durante

un periodo de tiempo prolongado.

Proceso de busqueda:

busqueda:

Procesador:

Frecuencia del procesador:

Tipo de procesamiento:

Indicadores:

Deteccion de metales y tumbas

Sentimiento de iones

Microcontroller

20.000 MHz

Procesamiento de senales digitales (DSP)

Indicador visual (LED de 10 barras) e indicador de sonido

Pagina

34



pezar a trabajar

Si ha elegido el método de busqueda lon Sense, asegurese de que la unidad de autenticacion esté

encendida y el indicador LED esté encendido.

B DBetectiontSystem

LR

Teledetection iON Sense

Seleccione el tipo de objetivo para la busqueda en el menu de objetivos y presione la tecla "Enter".

Luego presione la tecla "Enter" nuevamente para confirmar el destino y comenzar la busqueda

iONIDetection

y IN

Gold Silver Copper Bronze

La "Unidad de autenticacién" se enciende y se conecta de forma inalambrica al destino seleccionado

desde la unidad principal.

Nota:

Asegurese de que la unidad de verificacion esté encendida y dentro del rango.
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Empezar a trabajar

¢

E.I‘ SIGNAL

| INDICATOR
LY

o Conector del sensor de iones o Boton de flash LED
e LED flash e Botdn de sonido
o Indicador de sefial visual o Boton de calibracion
o Botdn de encendido

e Indicador de bateria
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Empezar a trabajar

Salida de altavoz
Botdn de encendido ON / OFF
5v-3A'da DC

6860

Sensor de iones: conectar al conector iON (1)
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Empezar a trabajar

Botdn de encendido: después de encender el interruptor
de encendido luego presione y mantenga presionado
para encender la unidad.

Botdn de linterna LED: para un uso facil por la noche
presione para girar la linterna en la parte frontal de la
unidad

Botén de volumen: presione el botén para cambiar el

volumen

Tecla de calibracion de tierra: con este botén el usuario
para adaptar el dispositivo al lugar de trabajo y al
entorno. puede ajustar. Herramienta de busqueda de
dispositivos para obtener mejores resultados asegura un
ajuste normal y estable.

Nota: Podemos empezar a buscar en un area donde el
dispositivo suele enviar sefales.

Presione la tecla de calibracién una vez y comience la
compensacion de senal.

Si este sigue reproduciéndose en cualquier direccién,
presionamos nuevamente hasta obtener un resultado
estable y luego vamos al campo de busqueda para
determinar el objetivo.

Si el instrumento no esté calibrado, témelo tres veces para
configurar la calibracion. Hay niveles. Alto voltaje, etc.
Voces fuertes estas en las regiones
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Empezar a trabajar

Para utilizar la Unidad de verificacién, primero debe eliminar la ubicacion
del objetivo sospechoso. Retroceda y calibre el dispositivo presionando el
botén de equilibrio, luego comience a moverse alrededor de la ubicaciéon
de destino. Unidad que indica el campo de iones de destino, respuesta de
acuerdo con sefiales sonoras y visuales Daré. La sefial aumenta a medida

que la unidad se acerca al objetivo.

La intensidad del campo iénico depende del tipo de metal y del

tiempo bajo tierra.

Con esta unidad, se puede determinar la profundidad aproximada
del objetivo. Objetivo Una vez que se determina el punto, apuntelo

hacia el objetivo y en ambas direcciones hasta que el indicador se

apague Ir a caminar. Medimos la distancia desde este punto al

punto de destino, por lo que es la distancia aproximada a la

profundidad del objetivo.

Nivel del indicador Nivel de indicador
- deaudio isvl
Objetivo =B é
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Empezar a trabajar

funcionamiento

Rojo intermitente: la bateria
comienza a cargarse en la primera

etapa

El indicador rojo deja de parpadear y la
estrella amarilla parpadea indicando el
inicio de la segunda etapa del proceso

de carga

El indicador amarillo deja de parpadear
y el verde comienza a parpadear indica
la tercera y ltima etapa del proceso de

carga

Todas las luces con carga completa de

Ia bateria logran desconectar el

cargador

Estado de la bateria durante la carga

Indicador
LED

Y

- Cargue la bateria inmediatamente después de su uso.

- Una vez que la bateria esté llena, desconecte el cargador.
- Utilice solo el adaptador de carga incluido

- Aleje la unidad de objetos inflamables y almacénela

Estado de la bateria durante el

Explicacién

In¢ or

Bateria al 100%

Bateria al 50%

(N ]

Bateria al 25%

Rojo intermitente: la baterfa est

bajay la unidad se apagaré

automaticamente

Adaptador de carga para la unidad de verificacion: 5VDC / 3A 15W
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Notas

El dispositivo emite un pitido cuando la bateria estd llena y
descargada, asi que desconecte el cargador cuando se
escuche la notificacion

Un indicador en la esquina superior mostrara el progreso de la
carga mientras el dispositivo esta funcionando

Para obtener el mejor rendimiento del dispositivo, apague el
dispositivo y retirelas baterias antes de apagarlo

Low
BATTERY!
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Metal and Water Finder

United States of America - illinois Turkey - istanbul
www.mwf-usa.com www.mwf-metaldetectors.com
info@mwf-usa.com info@mwf-metaldetectors.com
+1) 708 ( 364 9602 +90) 212 ( 222 0946

+90) 212 (222 0947



